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ÖZET 

 

Uyum sağlama, öğrenme, hatırlama, kendi kendine organize olabilme yeteneğine sahip olan 

sistemleri diğer dinamik sistemlerden ayıran temel dinamik özellikler, değişik disiplinlerden 

gelen çok sayıda araştırmacının ilgisini çekmiştir. Genomik regülasyonun açıklanması (Jacob, 

Monod) ve epigenetik diferansiasyonla çok sayıda durağan hali olan sistemler arasında bir 

ilişki kurulması (Delbrück) bu alandaki modelleme ve benzetim çalışmalarına hız 

kazandırmıştır. Bu çalışmalarda daha ileri gidebilmek için, hesaplamalı bilimler açısından 

bazı teorik sorunların (kesintili dinamik, gecikmeler) ortaya çıktığı durumlarla ilgilenilmesi 

gerektiğini ortaya çıkarmıştır. Bu konudaki ilerlemelerin hem tüm hesaplamalı bilimler hem 

de kontrol problemleri açısından önemli gelişmeler sağlayabileceği düşüncesi de çalışmaların 

önemli bir yönünü oluşturmaktadır. Bu seminerde, çok sayıda durağan hali olan 

(multistationary) süreçleri, sistem içindeki gecikmelerin bu tür sistemlere etkisini ve öngörücü 

sistemleri tartışacağız. 
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